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Elektroenergetyka

Badania charakterystyk rozruchowych silnikow
elektrycznych



Program ¢wiczenia

W programie EA-PSM zaprojektuj nast¢pujacy schemat:
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Jako silnik 1 nalezy przyja¢ 4APM-800/6000 Y XN4 /6kV/800 kW/2p
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e 4APM-800/6000 YX/14 /6 KV/300 kKW/2p v || | Zapiszmodel Generic 50Hz/400 V/30 kW/2p -
Znamichowa moc czynna, Pno 904,185 kW Znamiohowa moc c2ynna, Pno 32,967 kKW
Znamionowa moc bierna, Qno 426,463 kVar Znamionowa moc bierna, Qne 17,794 kVar
Wspélczynnik mocy, cosgp ® 0,904 Wspotczynnik mocy, cosg ® 088
Obciazony, % 100 % Obcigzony, % 100 %
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Do obliczen rozruchu dynamicznego nalezy przyjac:

L Silnik 1 Wiagciwosci
Silnik 1 Wiasciwosci
Ogdlny

v | Uzyj dynamiki

RPM 2,979 kobr/min
Xls 31390
Xm 103,798 Q
Rr 236,956 m0
B 3E-3
Tm_n

] 5.8 kgm®

Xlr 31380

Rs 35810

Pm 800 kW

n 95
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Pokaz rezystancje w Ohmach
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Konfiguruj | Napiecia znamionowe || Dynamiczny | Wiasciwosci obcigize (¥ lgdiny

5L silnik 2 Whasciwosci
Silnik 2 Wiasciwosci
Konfiguruj | Napiecia znamiomowe || Dynamiczny | Wiasciwosci obcigzenia | (>

v | Uzyj dynamiki

Pokaz rezystancje w Ohmach

RPM 2,94 kobr/min J 262 mkgm®
Xls 436,747 m0 X 436,747 m0
Xm 1248502 Rs 46,4 m0
Rr 02,747 mQ) Pm 30 kW

B 3E-3 n 091
Tm_n O7 442 Nm

OK Zastosuj Odrzué OK Zastosuj Odrzuc
RPM - znamionowe obroty na minute
J - moment bezwladnosci
XLS - reaktancja rozproszenia stojana
XLR - reaktancja rozproszenia wirnika
Xm - reaktancja magnesujaca
Rs - rezystancja stojana
Pm - znamionowa moc mechaniczna
B - wspoélczynnik tarcia
M- sprawnos¢
Tm_n - moment obrotowy pelnego obciazenia
Dane znamionowe dla turbiny wiatrowej oraz transformatora:
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Cgélny ZaleznosE czasowa | Mapiecia znamionowe | Konfiguruj | Specificati '_' Crrirrmoes 5o
Szyna Szyna 1 P @ 10 kW
Tytut Turbina Wiatrowa 1 PO o 015%
Wybdr fazy THREE ¥ || Gwiazda - U_N(uzwojeniel) By
Moc czynna, P 1.6 MW U_N(uzwajenie?) 400V
Moc bierna, Q 774,915 kVar SN e 2 MVA
Wspétczynnik mocy, cosgp 09 r Przetacznik zaczepow, wysoki strona
Obeizony, % 100 Zalaczony
Prad zwarcia jedn. wzgl.. 9 1 r Przetacznik zaczepdw, niski strana
Zataczony
oK Zastosuj QOdrzug OK Zastosuj Odrzud
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U_N(%s), s
v Os=[w57wr)/ws v Oteta v Oeba v O cos(p} v Ol_s_rms v 0 I_r_rms
v Tem v () Tload ] () P_mech v 0t vIDw
s = (ws-wr) / wr Poslizg silnika
ls Prad stojana
Ir Prad wirnika
teta/ eta Parametr zalezny od zmiany predkosci
obrotowej silnika
T em Ped elektromagnetyczny
P_mech Moc mechaniczna obcigzenia
Cos(9) Wspotczynnik mocy
T_load Mechaniczny ped tadunku
f Czestotliwo$¢
® Predkos¢ obrotowa

1. Przeprowadzi¢ badania symulacyjne dla uproszczonego rozruchu silnika oraz dynamicznego w wariancie:
a. Pelne obcigzenie state

50 % maksymalnego obciazenia statego

10 % maksymalnego obciazenia statego

Pelne obcigzenie liniowe

50 % maksymalnego obcigzenia liniowego

10 % maksymalnego obciazenia liniowego

Pelne obcigzenie kwadratowe

50 % maksymalnego obciazenia kwadratowego

10 % maksymalnego obcigzenia kwadratowego
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Sprawozdanie

Do sprawozdania zataczy¢:

e Zrzut ekranu z uktadem dla rozptywu mocy oraz uproszczonego rozruchu silnika dla pomiaréw z punktu 1

e Tabele z por6wnaniem warto$ci znamionowych oraz rozruchowych pradow

e Przebiegi rozruchu dynamicznego pradu stojana, wirnika oraz predkosci obrotowej dla wszystkich
badanych silnikow i obcigzen (tacznie 36)

e Whnioski i spostrzezenia



